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Cette invention a pour objet un apparell
mdlquant le temps de pose pour T'obtention
de clichés photographiques.

On a déja proposé pour déterminer la
durée du temps de pose nécessaire & I'obten-
tion d'un cliché photographique d'utiliser soit
des tableaux, soit des actinométres dont les
premiers présentent I'inconvénient d’étre une
a pphcatmn comphquée tandis que les. seconds
nécessitent soit T'utilisation de papiers spé-
ClauX doﬂt les lndlcatlons ne sont pas tO'llJOU.I'S
trés préclses, soit une adaptatmn aleell de
Popérateur qui varie suivant les i impressions de
lumidres regues avant ou pendantlopératlon

L’appareil qui fail Fobjet de cette mnvention
et qui doit remédier A ces inconvénients déter-
mine automathuement l'indication du temps
de pose, grdce & une combinaison"de leviers
convenablement dlsposés de fagon que la
résultante de leur action détermine T'arrivée
de I'indicateur de pose en regard du nombre
voulu.

Dans le dessin annexé qui représente a titre
d’exemple une forme de réahsatlon de T'appa-
reil d'aprés T'invention :

Fig. 1 est une vue de Tappareil la face
supér}eure enlevée,

Fig. 2 est une coupe transversale,

Fig. 3 et 4 sont respectivement des vues
extérieures par-dessus et par dessous.

t
Fig. b 4 ¢ representent schématiquement
les diverses combinaisons de leviers correspon-
dants au résultat & obtenir.
L'appareil comporte un bé&ti 1 constitué

par exempie par un cadre & section transver-.

sale en forme 'Ll sur les bords duquel peuvent
coulisser des index mobiles en nombre conve-
nable correspondant chacun au facteur dont
il est nécessaire de tenir compte pour Péta-
blissement du temps de pose. Dans T'exemple
représenté on a disposé 6 poussoirs mobiles
présentant la disposition suivante :

L'un o devra étre ramené en regard d’une
division correspondant & la date & laquelle on
opére,-le deuxiéme poussoir 3 devant se dé-
placer devant les indications correspondant &
Theure de i’opération Le poussoir L devra
étre amené a correspondre avec I'indication de
la nature du sujet pour une photographie &

Pextérieur. 5 sera déplacé suivant le dia-

phragme utilisé, 6 prendra une position cor-

_respondant & Tétat du ciel, tandis que 7 pren-

dra une position variable avec 1'éclairage du
sujet.

Le poussoir 2 (fig. 1) est relié par un
levier 8 en un point convenable d’urie bielle g
articulée & l'une de ses extrémités au pous-
soir 3 el par son antre extrémité & une tige

~ de liaison 10 reliée elle-méme d’autre part &

un levier 11 articulé au poussoir 6. Ce le-
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vier 11 est en liaison par un bras 12 au point
d’articulation commun de deux leviers dont
Tun 13 est articulé au poussoir 7 tandis que
Pautre 14 vient S'articuler 3 une des exiré-
mités d'un bras 15, articulé par son auire
extrémilé au poussoir 4 et quune tige de
connexion 16 relie par son milieu & un point
convenable d’un levier 17 articnlé d’une part
au poussoir 5 et d’autre part A une bielle de
commande 18 reliée & un curseur 19 se dépla-
cant devant une graduation destinée a indiquer
le temps de pose.

Si Ton représente la grandeur des divers
facteurs ayant une influence notable par des.
nombres, la fonction qui relie ces nombres au
temps de pose peut se représenter par une
équation de la forme : 7

fi(t,d, h,c,e,5,0)=0
dans laquelle :

t est 1a mesure du temps de pose;

d, un nombre représentant la date;

ki, un nombre représentant 'heure;

¢, un nombre représentant Vétat du eiel ;

e, un nombre représentant 'dclairage ef Ia
teinte du sujet;

s, un nombre représentant la nature du
sujets o

o, ug nombre représentant Touverture du
diaphragme. o :

Les graduations de lappareil sont pro-
portionnelles aux logarithmes des divers va-
riables : - C-

{—d—h~c—e~s—0 . . . de cette fonelion.

Cette dquation peut entore s'éerire :

fi (cologt, logd, log h, loge, loge;
logs, logo)=o. '

On peut dans la fonction ci-dessus éliminer
suceessivement les variables en les combinant
deux & deux pour obtenir une variable inter-
médiaire, corresporfdant & une réalité caleu-
lable ou mesurable par expérience. :

Chacun des divers groupes d'index, leviers
et bielles représentés fig. 5 & g a pour réle
ces éliminations, en transformant le-déplace-
ment de deux points, proportionnel aux log
de deux variables en le déplacement d'un troi-
sidme point proportionnel au logarithme de 1a
variable intermédiaire. - -

1° Elimination des variables d et k. -Aux
deux vartables de d (date) et k (heure) on
peut substituer la variable ¢ (quantité de u-
midre recue par une surface verticale donnée,

PHOTOGRAPHIE.

avec atmosphére absolument pure). I’équation
devient :
fi (cologt,10g g, log ¢, loge, logs,logo)=o. 55
En fig. 5 les déplacements verticaux du
point ¢ donnés par les mouvements combinés
des leviers 8, g sont proportionnels aux varia-
tions du log de la quantité de lumidre susdite.
9° Blimination des variables ¢ et ¢. Aux
deux variations ¢ et ¢ on peut substituer la
variable [ (quantité de lumiére recue par une
surface verticale donnée & travers P'atmosphére
actuelle). L’équation devient :
fi (colog ¢, log 1, loge, log s, log. 0)=o.

En fig. 6 les déplacements. verticaux du

6o

65

| point [ donnés par les mouvements combinés

des leviers 8, g et 11 sont proportionnels aux
variations. du log. de lx quantité. de Jumitre
susdite, ' 70

3° Elimination des variables [ et e. Aux -

| deux variables ! et ¢ on peut substituer la
| variable » (quantité de lumitre réfléchie par

une surface donnée du sujet). [’équation
devient : N

- fi(colog?, togr, logs, logo)=o.

En fig. 7 les- déplacements- verticaux du
point r résultant des mouvements de 13, 12

-et 14 sont-proportionnels aux variations du -

log. de la’quantifé de Jumitre susdite.
"4 Elimination- des variables » et 5. Aux
deux variables r et s on peut -substituer la

8o

“variable ¢ (tuminosité du sujet, vu de Tappa-

reil). L’équation devient :-
2 fi (cologt, loga, logoj=o. 85
En fig. 8 les déplacements verticaux du -
point s obtenus par la combinaison des mou-
vements de 14, £5 et 16 sont proportionnels
aux variations du log. de la luininosité susdite. -
5° Efimination des variables « et 0. Aux 90
deux variables @ et o on peut substituer la
variable i (luminesité de 'image sur la plaque.
L’équation devient : - -
fi (calogt, log?)=o.
Et comme le temps de pose t est inverse-
ment proportionnei 3 1a luminosité de 'image
sur la plaque ¢, cette fonetion peut s'exprimer

. par Pégalité :

colog t=1og 7 |- constante.

En fig. g, les déplacements verticaux du
point 7 sont proportionnels aux variations du
cologarithme du temps de pose, et du loga-
rithme de 1a luminosité 7 susdite.

L'index 19 solidaire du point ¢ a plusiears
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pointes dont les distances sont dans la méme
pI‘OPOI‘thH que ci-dessus avec les logarithmes
des rapports de sensibilité de diverses émul-
sions et leur déplacement sur I'échelle loga-
rxthmlque des temps mdlque les- variations du
temps e pose nécessaires pour ces émulsions
dans les conditions détermindes par Ia position

.de chacun desindex sur leurs échelles respec-

tives.

Pour les photographles pmses 3 hntemeur
le fonctionnement -est identique & celur pour
photographles & Yextdricur, :Les factcurs de-
viennent respectlvement v

t, mesure du temps de pose;

d, nombre représenta ntla couleur des murs;

h, nombre représentant la couleur du sol;

¢, nombre représentant la portion de baie
occupée par le ciel ou surface ensoleillée vae
de 1a place du sujet ;

e, nombre lepresentant la zone de clarté
ol se frouve le sujet;

8, nombre représentant le temps de pose
pour sujet supposé  I'intérieur devant la baie
principale avec diaphragme F—20 et plaques
extra-rapides ordinaires ;

o, nombre représentant ouverture reiatwe
du dlaphragme

Ces facteurs ayant été choisis et ré-
partis sur les échelles graduées de fagon 3 ce
que leurs variations aient sensiblement la
méme influence sur le temps de pose que les
variations des facteurs correspondants du
temps de pose pour photographle 3 Pextéricur.

L’appareil peut n’avoir quune plaque por-
tant des échelles graduées, et ne servir, par

~exemple, que pour les photographies a 1'exté-

rieur,

Le nombre des facteurs indiqués par les
échelles graduées peut étre augmenté ou di-
minué.

Le mécanisme rendant solidaires les index
peut 8tre modifié, notamment certains leviers
et biellles peuvent étre remplacés par des glis-
siéres ou des cames.

Le mécanisme constitué par les index et
leviers représentés fig. b peut étre utilisé con-
curremment ou indépendamment au reste de
Pappareil (dans ce mécanisme les leviers au
lieu d'étre articulés entre eux peuvent étre
articulés sur une froisiéme pice ).

Le cadre sur lequel se déplacent les index
peut avoir une section quelconque, il peut

[542.107] 3

constituer -une- pléce mdépendante ou Atre -

solidaire d'wne plaque portant ou non les
échelles gradudes. I peut affecter toute autre

forme que celle quadrangulau'e représentée -

a titre d’exemple.
Les échelles gradudes peuvent éire recti-

lignes ou curvilignes, étre alignées le long

du cadre ou se trouver en-tout autre endroit.
Les grauuatlons peuvent dtre 1)r01303t10n7

6o

nelles ou non aux logarithmes des nombres -

représentant les facteurs; elles peuveat no-
tamment. étre ploportlonneﬂes a ces. facteurs

-eu x-mémes.

Cet appareﬂ peut servir a fout autle usage
que la détermination des temps de pose en
photograpble I peut notamment servir
Pétude et A la determination des variables

‘d’une fonction quelconque et remp]ace1 les

régles & calcul, tableaux et barémes employés
actuellement pour cffectuer divers caleuls.

RESUME :

° Un appareil destiné & déterminer des
varlables d’une fonction quelconque, utilisable
plus particuliérement pour la détermination
du temps de pose des clichés photographiques;
caractérisé par le fait qu’il comport(, des cur-
seurs ou poussoirs pouvant étre déplacés en
regard d’échelles gradudes correspondant aux
diverses valeurs possibles des facteurs a consi-
dérer, ces index étant reliés ensemble par
exemple & l'aide de leviers ou bielles conve-
nablement articulés  dans le rapport des in-

-fluences que doivent exercer les facteurs

correspondants dans le but dobtenir des dé-

. placements d’un index constituant la résul-

tante des actions exercées sur les différents
cursenrs.

2° Une forme dexécution de Tappareil
d’aprés 1°, caractérisé par le fait que les pidces
constituant le mécanisme sont groupés par

65

70

8o

35

90

deux ou plus, chaque groupe étant solidaire

des autres et des curseurs par trois articula-
tions, et constitué de telle fagon que les
déplacements de deux de ces articulations

dlant proportlonncis aux variations des ioga—

rithmes de deux facteurs, le déplacemcnt ré-
sultant de la troisiéme alhculatlon soit pro-
portionnel aux variations du logaulhme du
facteur résultant.

100

3° Unc forme d’exécution d’un appared

d’aprés 1° et 2° pour détermination du iemps
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-de pose de clichés photographiques caractérisé
par le fait quelle comporte un cadre de forme

par exemple rectangulaire dont les cotés de -

section transversale par exemple en forme d’L1
forment chemin de guidage pour des curseurs
se déplacant devant des repéres tracés sur des
tableaux constituant les face supérieure et in-
férieure de I'appareil et enfermant le méea-
nisme.

4° Une forme d'exécution de Tappareil
daprés 3°, caractérisée par le fait quelle
comporte un index indicateur déplacé sous la-
commande de divers curseurs devant une gra-
duation indiquant le temps de pose, cetindex

PHOTOGRAPHIE.

étant muni de pointes ou organes indicateurs 15

séparés par des distances proportionneﬂes aux
différents genres de plaques photographiques
utilisés.

5° L’application de Tappareil daprés 1°
3 h° 3 Pétude ou A la recherche de valeurs,
de variables d’une fonction quelconque en
remplacement de tableaux graphiques ou ba-
rémes, généralement utilisés dans le méme
but.

Aveusre-Roserr KAUFMANN.

Par procuration :

Prcaro.

Pour la vente des faseicules, s'adresser & I'wenmerie Narovase, 87, rue Vieille-du-Temple. Paris (3°).
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